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一、請說明在 GMDSS 部分失效時，船長與值班航行人員應如何評估通信能

力、選擇可用設備、維持遇險、緊急、安全及一般通信之優先順序，並

如何進行故障通報、維修安排與航海日誌記錄？（20 分）

二、船舶錨泊時，測深儀、GNSS、雷達、ECDIS 與目視方位均可用於確認

錨位及監控是否走錨。請說明上述設備或方法在錨泊前、下錨時及錨泊

後之應用，並說明水深警報設定、海圖水深、潮高、錨地底質與迴旋範

圍對錨泊安全之影響。若測深儀讀值或水深警報顯示異常，值班航行人

員應如何判斷是否可能走錨或進入危險水域，並採取適當措施？（20 分）

三、請說明船舶雷達在實際使用前應如何進行基本設定與調整，包括量程、

增益、調諧、海浪雜波抑制、雨雪雜波抑制及脈衝長短之選擇。另請說

明雷達可能產生假回波、陰影區、盲區及小目標漏失等限制，並說明值

班航行人員在避碰判斷上應如何避免過度依賴雷達？（20 分）

四、現代船舶常使用自動舵或航跡控制系統協助維持航向或航路。請說明自

動舵之基本功能、常見控制模式，以及其與電羅經、GNSS、計程儀、

ECDIS 或航跡控制系統之關係。另請說明在狹水道、進出港、交通密集

區、惡劣海象或設備訊號異常時，使用自動舵可能產生之風險及值班航

行人員應採取之措施。（20 分）

五、請說明雷達平行指標（Parallel Index）之原理、設定方式及在狹水道、沿

岸航行時之應用。若使用平行指標時發現目標岸線或浮標回波逐漸偏離

索引線，值班航行人員應如何判斷可能原因並採取措施？（20 分）


